FICHA TECNICA
VARIADORES DE FRECUENCIA - SERIE MAX500

INOMAX

SERIE MAX500 - PROPOSITO GENERAL

MAX500-0906T2 e

Variador de frecuencia trifasico 220 V | |

220 5

ALIMENTACION |

90w

POTENCIA MOTOR

125 ¢

POTENCIA MOTOR

340,

CORRIENTE SALIDA

EIMAX500-090GT2 controla la velocidad de motores asincronos trifasicos de
hasta 125 HP con control vectorial de corriente de alto rendimiento. Entrega

INOMAX

150 % de par desde 0,5 Hz, mantiene la velocidad estable ante cambios de

=
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cargay protege el motor frente a sobrecorrientes, variaciones de red y
perdida de fase. Incorpora PID, PLC simple y comunicacion Modbus para

.

® Risk of electric shock
® Read the user manual before operation

@ Do not inspect components until LEDs
are turned off for at least 3 minute
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grandes plantas industriales.
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Alimentacién Trifasica 200-240 Vac, 50/60 Hz

SERVICIO PESADO - TIPO G

Corriente de entrada / salida

Frecuencia de salida

Dimensiones (Al x An x Pr)

B CARACTERISTICAS PRINCIPALES

&)

Control vectorial SVC y FVC

Par de arranque de 150 % a 0,5 Hz en lazo
abiertoy 180 % a 0 Hz con encoder. Rango de
velocidad 1:100(SVC)y 1:1000 (FVC).

&

Modbus RS-485
Comunicacion Modbus RTU de serie para

integracion con PLC, HMly SCADA. Admite
CANlinky CANopen.

I APLICACIONES

Bombeo Ventilacion
Bombas centrifugas y

presion constante

Ventiladores y
extractores

INOMAX - DS-MAX500-0906T2-ES - REV. 01

345 A/340A

0-300 Hz vectorial - 0-500 Hz V/F

855 x500 x 360 mm

M

Sobrecarga tipo 6

150 % de la corriente nominal durante 60 sy
180 % durante 3 s, para cargas de par
constante.

W

Frenado por CC y control de par

Frenado por inyeccion de corriente continua
configurable y limitacion automatica de par
para evitar disparos por sobrecorriente.

Transporte

Bandasy
transportadores

Las especificaciones pueden cambiar sin previo aviso. Consulte el manual de usuario antes de la instalacion.

Proceso
Mezcladoras y agitadores

.I\,.
PID y PLC integrados

Lazo cerrado de presion, caudal o nivel sin
controlador externo y hasta 16 velocidades
programables.

©

Proteccion integral
Sobrecorriente, sobretension, subtension,

pérdida de fase, sobrecarga,
sobretemperaturay cortocircuito del motor.

Maquinas
Maquinas herramienta
livianas
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INOMAX

MAX500-0906T2

90 KW - 125 HP - TRIFASICO 220 V

I ESPECIFICACIONES TECNICAS

GRUPO

POTENCIA

CONTROL

E/S

PROTECCION

AMBIENTE

MECANICA

PARAMETRO
Alimentacion

Motor aplicable

Corriente de entrada

Corriente de salida

Método de control

Frecuencia maxima

Frecuencia portadora

Par de arranque

Rango / precision de velocidad

Capacidad de sobrecarga

Aceleracion / desaceleracion

Funciones

Entradas digitales

Entradas analogicas

Salidas

Comunicacion

Funciones de proteccion

Frenado dinamico

Lugar de instalacion

Temperatura de operacion

Humedad / altitud

Almacenamiento

Dimensiones (Al x An x Pr)

Peso / proteccion

I DIMENSIONES

UNIDADES EN MM - AGUJEROS 812

855

500

—

O

O

830

400

INOMAX - DS-MAX500-0906GT2-ES - REV. 01
Datos segun el manual de usuario de la serie MAX500. Dimensiones y peso referenciales. Instalacion a cargo de personal calificado.

360

90 kW /125 HP

150 % 60s-180 % 3 s

RS-485 Modbus RTU

855 x500 x 360 mm

Trifasica 200-240 Vac, 50/60 Hz

300 Hz vectorial - 500 Hz V/F
0,5-16 kHz, ajuste automatico segun carga
150 % a 0,5 Hz(SVC)- 180 % a 0 Hz(FVC)

1:100, +0,5 % (SVC)- 1:1000, +0,02 % (FVC)

Lineal o curva S, 4 rampas de 0,0 a6500,0 s

AlT0-10V-AI20-10V/0-20 mA

-10 a +50 °C (reduccién de potencia sobre 40 °C)

6 (X6 admite pulsos de alta velocidad hasta 100 kHz)

1analdgica 0-10 V/ 0-20 mA, 1digital, 1de pulsos, Trelé

<95 % HR sin condensacion - hasta 1000 m s.n.m.

ESQUEMA BASICO DE CONEXION

Red 3F
200-240 Vac

Vectorial lazo abierto (SVC), vectorial lazo cerrado (FVC), V/F

PID, PLC simple, 16 velocidades, AVR, frenado CC, jog, control de par

Interior, sin luz solar directa, polvo, gases corrosivos ni humedad

B CONEXION DEL CIRCUITO PRINCIPAL

Interruptor
termomagnético
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Cortocircuito del motor al encender, pérdida de fase de entrada y salida, sobrecorriente,
sobretension, subtension, sobrecalentamiento y sobrecarga

Sin chopper integrado; terminales para unidad de frenado externay reactor de CC
(opcionales)- frenado por CC incluido
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